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na radnoj masini bez dodatne modifikacije masine. Osnovni smisao ovih sistema je
odredivanje interakcije masine i zemljiSta (Adamchuk et al., 2004; Formato et al., 2005).

Ram je merni element na kome se nalaze instalirane merne celije, a oslanja se
izmedu traktora i masine (Kheiralla et al., 2003; Askari et al., 2011; Alimardani et al.,
2008; Scholtz 1966). Prednost merenja sile otpora mernim ramom je lako razlaganje
na horizontalnu, vertikalnu i bo¢nu silu. Takode, omogucava univerzalnu primenu
na razli¢itim traktorima i prikljuénim masinama. Nedostatak predstavljaju porast
ukupne mase sistema i promena polaznih geometrija agregata. Treca kategorija su
sistemi koji su najmanje zastupljeni, a kod kojih se merne celije montiraju na poluge
hidrauliénog sistema traktora (Bentaher et al., 2008; Al-Janobi et al., 1998). Kod ovog
sistema se ne remeti pocetna geometrija, ali je analiza sila sloZena i podrazumeva
koriScenje specijalnog, instrumentalizovanog traktora.

Autori Kosti¢ et al. (2014) dizajniralisu i ispitali pouzdanost originalnog resenja
mehani¢kog mernog rama opremljenog mernim celijama visoke tacnosti. Uredaj je
namenjen za merenje optereenja u pravcu kretanja traktorskog agregata tokom
obrade zemljista. Prilagoden je za rad sa traktorima i masinama II i III kategorije
(slika 1.25).
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Slika 1.25.Sistem za merenje otpora obrade zemljista u realnom vremenu i prostoru (Kostic et al.,
2014; Kostié¢ et al., 2016)

Sile nastale na mernim mestima su direktna posledica mehanickog otpora
deformacije zemljista. Merni sistem ne meri bo¢na i vertikalna opterecenja. Zapis
signala sa senzora sile i GPS prijemika dat je na slicil.3.Uredaj predstavlja posrednu



