goriva, uradena povrsina, ostvarena norma dubrenja itd. U kontroler se mogu ucitati
mape preporucenih normi u formatu ISO-XML. Upravljacka jedinica (ECU) radne
masine iSc¢itava vrednosti sa senzora i 3alje ih ka traktorskom terminalu koristeci
CAN (Controll Area Network) mrezu. Danasnji ISOBUS kontroleri imaju proSirene
mogucnosti te mogu podrZavati istovremeni prikaz kamere koja se nalazi na radnoj
masini i radne parametre masine. Takode, omoguceno je pretraZivanje interneta
ugradnjom dodatnog modema.



