e norma se odreduje na osnovu velikog broja podataka koji su dobijeni sa vise
izvora u duZzem vremenskom ciklusu (primenjuju se paZzljivo odabrane
tehnike za preracunavanje norme);

e precizno predvidanje potrebnih koli¢ina (planiranje logistike transporta
sredstava);

¢ ne postoji opasnost da ¢e biti viska materijala ili manjka tokom rada;

e vremenski raskorak izmedu uzorkovanja-merenja i primene daje
mogucnost pazljivoj analizi dobijenih podataka;

e doprinosi boljem odlucivanju, a odluke su pouzdanije;

e dokumentovanje pokrivenosti povrsine parcele i daje prikaz o realizovanoj
normi i

e sistem ima viSe vremena da se pripremi za predstoje¢u promenu norme, jer
je izvesna i predvidiva.

Kontroler

a)

GIS analiza podatka i generisanje
mape preporucenih normi

Prostorna varijabilnost
zemljista i biljaka

b)

Slika 2.1.Prikaz koncepta tehnologije promenljivih normi: a) komanda se izvrSava na osnovu

oitavanja senzora, a programski algoritam odreduje trenutnu normu na osnovu logickih kriterijuma
(Sensor-based VRT); b) komande se daju na osnovu trenutne GPS lookacije traktora i definisanih
normi u vidu tematskih mapa (Map-based VRT)

Nedostaci koriS¢enja predefinisanih mapa su:



