M. M. Kostié

Histereza je greSka koja se javlja kada se za ista stanja merene pojave, u slucaju kad
se vrednost povecava i u suprotnom kada se smanjuje, dobijaju razliciti izlazi na
senzoru (slika 1.5d).

1.2 POKRETACI/AKTUATORI

Za razliku od senzora, pokretaci prevode elektricni signal u mehanicki rad.
Pokreta¢ zahteva kontrolni signal i glavni izvor energije. Upravljacki signal je
relativno niske energije i mozZe biti elektricni napon ili struja, pneumatski ili
hidrauli¢ki pritisak, ili éak ljudska snaga. Njegov glavni izvor energije moze biti
elektri¢na struja, pritisak hidrauli¢ne tecnosti ili pneumatski pritisak. Kada primi
upravljacki signal, pokreta¢ reaguje pretvarajuc¢i energiju signala u mehanicko
kretanje.

Pokretacdi mogu biti tipizirani na slededi nacin:

e hidraulic¢ni,
e pneumatski,
o elektricnii

e mehanicki.

Hidrauli¢ni pokretac se sastoji od hidromotora ili cilindra koji koristi hidraulicku
snagu za obavljanje mehanickog rada. Mehanicko kretanje moZe bitipravolinijsko
(slika 1.6a), kruzno(slika 1.6b) ili oscilatorno.

Slika 1.6.Pokretaci: a) linearni -hidrocilindar i b) rotacioni-hidromotor

Kako je tecnost skoro nemoguce komprimovati, hidraulicki pogon moze preneti
veliku silu sa ta¢nim odzivom. Nedostatak se ogleda u ogranicenom ubrzanju, tj.
relativno sporoj reakciji kada treba obaviti dugohode operacije u kratkom
vremenskom intervalu.

Pneumatski pokretac(slika 1.7) pretvara energiju pritiska vazduha u linearno ili
rotaciono kretanje,omogucavaju¢i da se dobiju znatne sile od relativno malih
promena pritiskai uz veliku brzinu reagovanja.Pneumatski izvrSioci su poZeljni za
glavne upravljacke komande, jer se moZe brzo reagovati pri pokretanju i
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